
题目：柔性结构振动测试与智能学习控制研究

报告人：邱志成，华南理工大学

时间：2023年4月21日星期五下午14:30

地点：机械与汽车工程学院19号楼201会议室

航天器大型柔性结构和并联柔性机器人都是典型的柔性多体系统，呈现出多

体耦合动力学特性。柔性多体结构涉及刚柔耦合动力学和低频密集模态振动问题，

闭链并联柔性机器人容易产生自激振动问题。围绕多柔性体耦合系统的振动特性

与主动控制问题展开研究。振动运动柔性铰接板系统，柔性多耦合柔性梁系统进

行动力学建模、模态辨识、智能强化学习控制算法的理论与实验研究。
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