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	请理由
（包含学习成绩、科研成果、获奖、实践等情况）
	一、学习成绩：

单科成绩：中国马克思主义与当代（82分），国际会议交流与学术论文写作(85分），现代设计制造与检测控制技术（新）（94分），机械加工力学（新）（90分），机器人技术及应用（新）（95分）。平均分：87.63分。
二、2024.09.01至2026.08.31期间，科研成果如下：

[1] Xu B（徐博易）, Xu J, Feng Y, et al. Spider-Inspired Ion Gel Sensor for Dual-Mode Detection of Force and Speed via Magnetic Induction[J]. ACS sensors, 2025, 10(4): 3134-3142.  Q1.
[2] Xu B（徐博易）, Xu J, Feng Y, et al. Bionic Muscle with Dual-Mode Sensing Function Inspired by Plant Tendrils[J]. ACS Applied Electronic Materials, 2025, 7(5): 2137-2145.  Q2.
[3] Xu B（徐博易）, Xu J, Ou H, et al. Ant-Inspired Ion Gel Sensor for Dual-Mode Detection of Force and Humidity via Magnetic Induction[J]. ACS sensors, 2025, 10(3): 2319-2329.  Q1.

[4] Xu B（徐博易）, Du J, Li S, et al. Process-Guided Design and Regulation of Actuation Performance in Multi-Level Helical Twisted and Coiled Actuators[J]. Smart Materials and Structures, 2026, 35(5): 055046. Q2
发明专利（授权）：

授权：徐博易,周奕彤,宋飞虎,冯元武,张子尧,郭泰铭，一种摩擦电式湿度压力双模态传感器及其测试方法，发明专利 CN108411614A，2025.8

受理：周奕彤,徐博易，宋飞虎,郭泰铭. 一种多级螺旋结构聚合物纤维人工肌肉制备方法. 发明专利申请受理，2025.04.22
竞赛：

1. 第九届机器人大会机器人竞赛三等奖（排名第一）

2. 华南理工大学第十五届“挑战杯”中国大学生创业计划竞赛铜奖（排名第三）
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	导师推荐意见
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	经评审通过，并在本单位内公示    个工作日无异议，本单位同意申报该同学获得（选择打√）：(硕士研究生国家奖学金        (博士研究生国家奖学金
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