附件2：          研究生校长/国家奖学金申请审批表
	基本情况
	姓名
	洪梓村
	性别
	男
	出生年月
	1995.05

	
	政治面貌
	中共党员
	民族


	汉族
	入学时间
	2021.09

	
	学院（系）
	吴贤铭
智能工程学院
	专业
	机械
	攻读学位
	博士（ √ ）选择打√
硕士（  ）

	
	学制
	4年
	学习阶段
	□硕士
	学号
	202111090518

	
	
	
	
	☑博士
	
	

	
	身份证号
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	

	申请理由
（包含学习成绩、科研成果、获奖、实践等情况）
	1. 学习成绩：
中国马克思主义与当代 87， 国际会议交流与学术论文写作 85， 先进制造技术与高端装备 83，机器人学及工程应用 97， 知识产权法 89， 项目管理概论 81。

总学分：11， 课程平均分：87。
2. 科研成果：

SCI论文：

1. Zhong Y, Hong Z, Li Y, et al. A general kinematic model of fish locomotion enables robot fish to master multiple swimming motions[J]. IEEE Transactions on Robotics, 2024. (JCR Q1, IF = 9.4, 学生一作)
2. Hong Z, Wu Z, Wang Q, et al. A Novel Variable‐Stiffness Tail Based on Layer‐Jamming for Robotic Fish[J]. Advanced Intelligent Systems, 2024: 2400189. (JCR Q1, IF = 6.8, 一作)
EI论文：

1. Wang Q, Hong Z, Zhong Y. Learn to swim: Online motion control of an underactuated robotic eel based on deep reinforcement learning[J]. Biomimetic Intelligence and Robotics, 2022, 2(4): 100066. (EI收录期刊, 二作)
2. Hong Z, Wang Q, Zhong Y. Parameters optimization of body wave control method for multi-joint robotic fish based on deep reinforcement learning[C]//2022 IEEE International Conference on Robotics and Biomimetics (ROBIO). IEEE, 2022: 604-609. (EI收录会议, 一作)
专利：

1. 钟勇, 洪梓村. 一种可拆分的水下机器人 (发明专利已授权, 专利号：ZL 2021 1 1416471.7)
2. 钟勇, 洪梓村. 一种多推进方式的水下机器人 (实用新型专利已授权, 专利号：ZL 2022 2 0612181.3)
3. 钟勇, 洪梓村. 仿生机器鱼 (发明专利已受理, 申请号：2023114169669)
申请人签名：洪梓村
年     月     日   

	导师推荐意见
	推荐人签名：         
     年     月     日    


	院

系

评
审
意

见

	经评审，并在本单位内公示    个工作日，无异议，本单位申报该同学获得（选择打“√”）：
□博士研究生国家奖学金（同时获得校长奖学金）

□校长奖学金

现报请学校研究生奖学金评审领导小组审定。
学院（系）研究生奖助工作组组长签名：
                                                （院系公章）
年   月   日   

	学
校

意

见
	经审核，并在本单位公示    个工作日，无异议，现批准该同学获得（选择打“√”）：
□博士研究生国家奖学金（同时获得校长奖学金）

□校长奖学金

（培养单位公章）
                                                    年   月   日


（用A4纸双面打印，一式两份）
