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	1995年7月
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	请理由
（包含学习成绩、科研成果、获奖、实践等情况）
	一、学习成绩：

单科成绩：中国马克思主义与当代 74， 国际会议交流与学术论文写作 83，现代设计制造与检测控制技术（新）88，测量控制的前沿技术（新）92，专题文献综合与评述（新）90。平均分：85.4
二、2022.09.01至2024.08.31期间，科研成果如下(导师：Zhou Y)：
[1] Xu Z（徐泽峰）, Hu L, Xiao L, et al. Modular Soft Robotic Crawlers Based on Fluidic Prestressed Composite Actuators[J]. Journal of Bionic Engineering, 2024: 1-13.  Q1.
[2] Xu Z （徐泽峰）, Liang J, Zhou Y*. Soft Pneumatic Helical Actuators with Programmable Variable Curvatures. [J]. IEEE Robotics and Automation Letters. 2024:1-8. 2024.  Q2.
[3] Xu Z（徐泽峰）, Zhou Y*. Bistable composites with intrinsic pneumatic actuation and non-cylindrical curved shapes[J]. Materials Letters, 2023: 135381.  Q2.
[4] Zhou Y*, Xu Z（徐泽峰）. Mechanically Prestressed Pneumatically Driven Bistable Soft Actuators[J]. Journal of Mechanisms and Robotics, 2024, 16(5).  Q2.
EI收录英文会议：
[1] Xu Z（徐泽峰）, Liang J, Zhou Y*. Bistable Soft Robotic Swimmer for High-speed and Multi-modal Swimming[C]// The 2024 IEEE/RSJ International Conference on Intelligent Robots and Systems (IROS 2024). IEEE, 2024. 
[2] Xu Z（徐泽峰）, Hu L, Zhou Y*. Pneumatic Soft Robotic Crawler Integrated with a Precurved Actuator Enables Fast Locomotion[C]//2022 IEEE International Conference on Robotics and Biomimetics (ROBIO). IEEE, 2022: 507-512. 

[3] Xu Z（徐泽峰）, Hu L, Zhou Y*. A soft gripper integrated with mechanically-prestressed soft actuators[C]//2022 IEEE International Conference on Sensing, Diagnostics, Prognostics, and Control (SDPC). IEEE, 2022: 190-194. 

科研奖励
[1] 2022 ROBIO  最佳论文提名奖 “Pneumatic Soft Robotic Crawler Integrated with a Precurved Actuator Enables Fast Locomotion ”.  
                                             申请人签名：

               年     月     日   


附件2：研究生国家奖学金/校长奖学金申请审批表
	导师推荐意见
	推荐人签名：         
                       年     月     日    

	院

系

评
审
意

见

	经评审，并在本单位内公示    个工作日，无异议，本单位申报该同学获得（选择打“√”）：
□博士研究生国家奖学金（同时获得校长奖学金）

□校长奖学金

现报请学校研究生奖学金评审领导小组审定。

学院（系）研究生奖助工作组组长签名：

                                                （院系公章）

年   月   日   

	学
校

意

见
	经审核，并在本单位公示    个工作日，无异议，现批准该同学获得（选择打“√”）：
□博士研究生国家奖学金（同时获得校长奖学金）

□校长奖学金

（培养单位公章）

                                                    年   月   日
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